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APRESENTACAO

As obras Possibilidades e Enfoques para o Ensino das Engenharias Volume
1 e Volume 2 abordam os mais diversos assuntos sobre a aplicacdo de métodos e
ferramentas nas diversas areas das engenharias a fim de melhorar a relagdo ensino
aprendizado, sendo por meio de levantamentos teorico-praticos de dados referentes
aos cursos ou através de propostas de melhoria nestas relacoes.

O Volume 1 esta disposto em 26 capitulos, com assuntos voltados a relagdes
ensino aprendizado, envolvendo temas atuais com ampla discusséo nas areas de
Ensino de Ciéncia e Tecnologia, buscando apresentar os assuntos de maneira simples
e de facil compreensao.

Ja o Volume 2 apresenta uma vertente mais pratica, sendo organizado em 24
capitulos, nos quais sao apresentadas propostas, projetos e bancadas, que visao
melhorar o aprendizado dos alunos através de métodos praticos e aplicados as areas
de tecnologias e engenharias.

Desta forma um compendio de temas e abordagens que facilitam as relacées
entre ensino-aprendizado sdo apresentados, a fim de se levantar dados e propostas
para novas discussdes em relagao ao ensino nas engenharias, de maneira atual e
com a aplicacao das tecnologias hoje disponiveis.

Boa leitura

Henrique Ajuz Holzmann
Micheli Kuchla



SUMARIO

(03X = 1 U] 1 15 TR 1

SIMULACAO DE UM SISTEMA PRODUTIVO NO ENSINO DE GESTAO DA PRODUCAO

Daniel Antonio Kapper Fabricio
Lisiane Trevisan

DOI 10.22533/at.ed.7391922041

(07X = 1 W U 1 1 2R 10

CULTURA DE SEGQRANQA — FATOR DETERMINANTE PARA A SEGURANCA E SAUDE NO
TRABALHO EM INDUSTRIA AUTOMOBILISTICA

Lucass Melo

Renata Evangelista

Alexandre Bueno

Débora Vasconcelos

Carla Souza

André Souza

DOI 10.22533/at.ed.7391922042

(03X =] 1 U] 1 1< J 23
ABORDAQEM DE SUSTENTABILIDADE NOS CURSOS BRASILEIROS DE ENGENHARIA DE
PRODUCAO

Gabriella Cavalcante de Souza
Isadora Cristina Mendes Gomes
Gustavo Fernandes Rosado Coélho
Ciliana Regina Colombo

DOI 10.22533/at.ed.7391922043

(03X =] 1 i U] o 1 AR 35

ANALISE ERGQNOMICA DO TRABALHO NUMA EMPRESA RECUPERADA POR TRABALHADORES:
UMA EXPERIENCIA PARA O EXERCICIO DA INDISSOCIABILIDADE ENSINO-PESQUISA-
EXTENSAO

Beatriz Mota Castro de Abreu
Alice Oliveira Fernandes
Tarcila Mantovan Atolini

DOI 10.22533/at.ed.7391922044

(07X = 1 W U 1 o 1 J RS 47

PROTOTIPO DE UM SISTEMA AUTOMATICO DE BUSCA E ARMAZENAGEM DE MATERIAIS PARA
FINS DIDATICOS

Walber Marcio Araujo Morais
Wesley de Almeida Souto

DOI 10.22533/at.ed.7391922045




(07X = 1 U o X SRR 58

LINGUAGEM DE PROGRAMACAO DE ROBOTICA BASICA APLICADA NO ENSINO DE MATEMATICA
NO ENSINO FUNDAMENTAL

Marcio Mendonca

Lucas Botoni de Souza

Rodrigo Henrique Cunha Palacios
Paulo Henrique Arizono Lima
Marilia Gabriela de Souza Fabri
José Augusto Fabri

DOI 10.22533/at.ed.7391922046

(07211 11| 10 Ty 200 SRR 71
ROBOTICA EDUCACIONAL NA ENGENHARIA — SUMO DE ROBOS

Alessandro Bogila

Denis Borg

Fernando Deluno Garcia

Ilvan Luiz de Camargo Barros Moreira
Joel Rocha Pinto

Thales Prini Franchi

Thiago Prini Franchi

DOI 10.22533/at.ed.7391922047

(03X =] 1 U] 1o - TR 84

BR.INO: UMAFERRAMENTA PARA ENSINO DE PROGRAMACAO EM ARDUINO PARA APLICACOES
EM ROBOTICA USANDO LINGUAGEM NATIVA

Gabriel Rodrigues Pacheco
Mateus Berardo de Souza Terra
Rafael Mascarenhas Dal Moro
Victor Rodrigues Pacheco
Carlos Humberto Llanos

DOI 10.22533/at.ed.7391922048

(07X = 1 U o X TR 94

RELATO DE EXPERIENCIA: USO DE TECNICAS GAMIFICACAO NO ENSINO DE PROCESSAMENTO
DIGITAL DE SINAIS

Caio Sanches Bentes
Ronaldo de Freitas Zampolo

DOI 10.22533/at.ed.7391922049

(03X =] 1 U] 1 1 (o 105

LABORATORIO DE SISTEMAS HIDRELETRICOS APLICADO A FORMAGAO DO ENGENHEIRO DE
ENERGIA — GERAGCAO DE ENERGIA ELETRICA E CONTROLE DE SISTEMAS DINAMICOS

Kariston Dias Alves
Rudi Henri Van Els

DOI 10.22533/at.ed.73919220410




(03X = 1 U o 15 s TSRS 117
A IMPORTANCIA DO LABORATORIO DE ENERGIAS ALTERNATIVAS DA UNIVERSIDADE FEDERAL
DO CEARA NO DESENVOLVIMENTO DE PESQUISAS E FORMA(;AO DE ENGENHEIROS

Francisco Jeandson Rodrigues da Silva
Douglas Aurélio Carvalho Costa

Obed Leite Vieira

Fellipe Souto Soares

Paulo Cesar Marques de Carvalho
Magna Livia Neco Rabelo

Pollyana Rodrigues de Carvalho

DOI 10.22533/at.ed.73919220411

(03X =] 1 U] o 15 - 129
AVALIAQAO DO USO DP: TECNOLOGIA SOFTPLC PARA APRENDIZAGEM DE TECNICAS DE
CONTROLE E AUTOMACAO

Deliene Costa Guimaréaes
Reberth Carolino de Oliveira
Renata Umbelino Régo

DOI 10.22533/at.ed.73919220412

(03X =] 1 U] W o I SRR 140
CONSTRU(;AO DE UMA BANCADA DIDATICA DE BAIXO CUSTO PARA ENSINO DE SISTEMAS DE
CONTROLE

Everton Machado
Alexsandro dos Santos Silveira
Jodo Artur de Souza

DOI 10.22533/at.ed.73919220413

(07X =11 11 ] 1o T 1 152
PAINEL DIDATICO PARA ENSINO-APRENDIZAGEM DE INSPEQAO TERMOGRAFICA APLICADA A
MANUTENQAO ELETRICA

Priscila Ribeiro Amorim de Almeida

Pablo Rodrigues Muniz

DOI 10.22533/at.ed.73919220414

(03X =] 1 U] 1o 15 13 165

PROPOSTA DE KIT DIDATICO PARA ESTUDO DE INTEGRIDADE DE SINAL EM PLACAS DE
CIRCUITO IMPRESSO

Pablo Dutra da Silva

Giovane Rodrigues de Oliveira

Gustavo Melsi Floriani

DOI 10.22533/at.ed.73919220415

(03X = 1 U o 15 - SRR 177

ANALISE E ATENUACAO DE RISCOS DE INCENDIOS E CHOQUE ELETRICO EM INSTALAQ()ES
ELETRICAS EM MORADIAS DE BAIXA RENDA

Marcio Mendonca

Lucas Botoni de Souza

Rodrigo Henrique Cunha Palacios

Giovanni Bruno Marquini Ribeiro

Marco Antbnio Ferreira Finocchio

José Augusto Fabri

DOI 10.22533/at.ed.73919220416




(03X = 1 U o 15 22RO 190

SIMULADOR COMPUTACIONAL PARA ENSINO DE PROTECAO DE SISTEMAS ELETRICOS DE
POTENCIA

Luiz Guilnerme Riva Tonini
Qureste Elias Batista

Augusto César Rueda Medina
Andrei Carlos Bastos

DOI 10.22533/at.ed.73919220417

(03X =] 1 U o 1 - 203

CONSTRUCAO E VALIDACAO DE UMA BANCADA DIDATICA PARA CARACTERIZACAO DE
COMPRESSORES

Alexsandro dos Santos Silveira
Jodo Artur de Souza

DOI 10.22533/at.ed.73919220418

(03X =] 1 U] o I 1 PSRN 215
DESENVOLVIMENTO DE UM PORTICO INSTRUMENTADO DIDATICO

Matheus Berghetti
Albino Moura Guterres
Alexsander Furtado Carneiro

DOI 10.22533/at.ed.73919220419

CAPITULO 20 ..ueeeeeeeeeeeeeeeeeteeeessssssmeesessssessssnsssessssesssesnsssnssssesssesnsesnsssessssssnsesnnens 226

AUTOMAGAO DOS PROCESSOS DE VERIFICAGAO DE PERFIS DE AGO LAMINADO SOLICITADOS
A FLEXAO NORMAL SIMPLES E AXIALMENTE CONFORME CRITERIOS DA ABNT NBR 8800:2008

Lucas Tarlau Balieiro
Marcelo Rodrigo de Matos Pedreiro
Roberto Racanicchi

DOI 10.22533/at.ed.73919220420

(03X =] 1 U] o 1 241

ENSAIODE FLEXAO DE UMA VIGA COMO FERRAMENTA PARA O ENSINO DE TRANSFORMAGOES
DE TENSOES

Bruno Eizo Higaki
Fernando Cesar Dias Ribeiro
Marcello Cherem

DOI 10.22533/at.ed.73919220421

(03X = 1 W U] W o 10 2SR 251

UTILIZACAO DE PROJETOS DE DIMENSIONAMENTO DE ADUTORAS E CANAIS NA DISCIPLINA
HIDRAULICA DO CURSO DE GRADUACAO DE ENGENHARIA CIVIL

Kelliany Medeiros Costa
José Leandro da Silva Duarte
Maria Leandra Madeiro de Souza

DOI 10.22533/at.ed.73919220422

(03N =] 1 U] o 1 S 259

MEDICAO DA PRODUTIVIDADE DA EQUIPE DE MANUTENGCAO ATRAVES DA INOVADORA
METODOLOGIA SIX SIGMA: UM ESTUDO EMPIRICO

André Luis Martins de Souza
Pedro de Freitas Silva

DOI 10.22533/at.ed.73919220423



(03X = 1 U o 10 SRR 287

UTILIZACAO DA TECNICA DE VELOCIMETRIA POR IMAGENS DE PARTICULAS (PIV) PARA O
ESTUDO DE DEFORMAGOES EM PAINEIS DE MADEIRA DE PINUS OOCARPA

Eduardo Hélio de Novais Miranda
Rodrigo Allan Pereira

DOI 10.22533/at.ed.73919220424

SOBRE OS ORGANIZADORES




CAPITULO 7

ROBOTICA EDUCACIONAL NA ENGENHARIA — SUMO
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RESUMO: Este artigo apresenta a descricao
do evento Sumé de RobOs que é realizado
na Faculdade de Engenharia de Sorocaba
(Facens). Esta competicdo teve inicio em
2008 e 2018 ocorreu pela 112 vez. O objetivo
principal desse evento é promover a robdtica
educacional, incentivando o desenvolvimento
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de diferentes habilidades, como o trabalho
colaborativo, o raciocinio légico e a criatividade.
Os robds sé&o desenvolvidos de acordo com
a categoria da competicdo: rob6é controlado
manualmente ou autébnomo. Assim sendo,
sédo formados grupos de estudantes para
desenvolver as solug¢des, envolvendo conceitos
multidisciplinares tais como: fisica, matematica,
mecanica, elétrica, mecatrénica, computacao
e empreendedorismo. Por fim, a competicéo é
realizada e as equipes sao prestigiadas durante
um evento anual da faculdade chamado
TecnoFacens.

PALAVRAS-CHAVE: Robdética Educacional,
Rob6 autoguiado, Robé controlado, Sumé de
Robds.

EDUCATIONAL ROBOTICS IN
ENGINEERING — SUMO OF ROBOTS

ABSTRACT: This paper presents the description
of the Sumo Robot contest that is held at the
College of Engineering of Sorocaba (Facens).
This competition started in 2008 and 2018 took
place for the 11th time. The main objective of
this event is to promote educational robotics,
encouraging the development of different skills,
such as collaborative work, logical reasoning
and creativity. The robots are developed
according to the competition category: manually
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or autonomously controlled robot. Thus, groups of students are formed to develop
solutions, involving multidisciplinary concepts such as: physics, mathematics,
mechanics, electrical, mechatronics, computation, among others. Finally, the contest is
held and the teams are honored during an annual college event called TecnoFacens.
KEYWORDS: Photovoltaic Energy, Photovoltaic Inverter, Electric Power Quality.

11 INTRODUCAO

A robdtica tem se tornado cada vez mais uma das areas estratégicas para o
desenvolvimento de um pais, principalmente a area industrial que tém consumidores
cada vez mais exigentes, em termos de qualidade (ROSARIO, 2010). A divulgacéo
da robética na area académica € uma forma de estimular a formacao de uma cultura
cada vez mais presente na vida tecnologica dos seres humanos, proporcionando um
melhor relacionamento das pessoas com a tecnologia e a formagao de um mercado
consumidor consciente e sélido.

Os robds sé&o grandes representantes das novas tecnologias no mercado da
atualidade (ROMERO, 2014). Essa tematica tem mostrado grande aceitacéo por parte
dos estudantes de engenharia e isso tem propiciado o surgimento de novas atividades
praticas construtivas.

A robdtica permite variagdes no modo de aplicagéao dos novos conceitos. Assim
como possibilita a interacao entre os alunos, estimulando a criatividade e promovendo
a interdisciplinaridade do trabalho em grupo.

O objetivo da robética educacional é promover o estudo de conceitos
multidisciplinares que envolvam a fisica, matematica, mecanica, elétrica, design,
mecatrbnica, computacdo com programacao e inteligéncia artificial, entre muitas
outras oportunidades.

A robdtica educacional permite o aluno questionar, pensar e procurar solu¢des
praticas ao invés de ficar somente na teoria de sala de aula, principalmente aplicando
ensinamentos para a vida profissional e pessoal, isso pode ajudar a melhorar os
relacionamentos, conceitos e valores.

O Sumd de Robds faz referéncia a arte marcial milenar japonesa, em que 0s
personagens principais sao pequenos robds. No Sumé de Robds Facens, os robds
devem ter no maximo 20 cm de comprimento por 20 cm de largura (20x20 cm), sem
limite de altura e pesando no maximo 3,3 kg com toleréncia de 5 g para a colagem de
adesivos pela organizacao do evento. Assim como na competicao japonesa, no Sumé
de Robés Facens, o objetivo é colocar o oponente para fora da arena.

O Sum6 de Robds Facens é uma competicéo entre dois robds com peso maximo
de até 3,3 kg, em um round de no maximo 3 minutos, o vencedor precisa retirar 0
oponente da arena duas vezes ou ter a maior quantidade de pontos no round. No caso
de empate é cedido mais um round de um minuto e sera declarado vencedor o robd

que tiver mais combatividade, caso persista o empate.
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Na categoria controlado, os competidores do Sumé de Robés Facens,
diferentemente das regras vigentes na maioria das competicbes nacionais e
internacionais, ndo sao controlados por radio, mas sim por um cabo que sai do robb e
vai até o operador. O objetivo é facilitar sua construg¢ao e reduzir ao maximo os custos
para os alunos ingressantes na competicéo. A Figura 1 mostra o combate entre robds
controlados via cabo.

Figura 1 — Dindmica de combate entre robds controlados via cabo no Sumé de Robés Facens.

1.1 Objetivos do Projeto do Sumoé de Robds Facens

O objetivo do projeto do Sumd de Robbs Facens € que os alunos realizem
um projeto e construam um protétipo capaz de realizar uma determinada tarefa
estabelecida por regras. Esse trabalho demanda a participacéo dos grupos de alunos
para a concep¢ao e modelagem do projeto, usando conceitos basicos de engenharia,
componentes eletrénicos e linguagem de programacgéo. O resultado esperado € um
projeto de um rob6 que atenda as regras propostas e possa participar da competicéo
de Sumd de Robbs Facens.

1.2 Historico do Sumo de Robds Facens

O Suméb de Robés Facens foi realizado pela primeira vez no ano de 2008, no
evento da TecnoFacens, que é realizado anualmente pela Facens no més de outubro,
e teve a participacédo de 39 alunos divididos em 8 equipes, 0s quais em sua maioria
cursavam a disciplina de Introducdo a Engenharia Elétrica, ministrada no 1° ano do
curso de Engenharia Elétrica. O desenvolvimento e participagdo no evento compunham
uma porcentagem da nota final da disciplina.

No ano de 2009, o numero de alunos competidores aumentou para 138, num
total de 23 equipes. Em 2010, o evento teve 197 participantes e 39 equipes. A Figura
2 mostra a evolucéo dos participantes do Sumé de Robéds Facens controlado entre os
anos 2008 a 2010.
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Figura 2 — Participacdo dos alunos no Sumé de Robds Facens Controlado entre 2008 a 2010.

Em 2011, a organizagéo do evento disponibilizou uma nova categoria do Sumd
de Robds Facens, que € a categoria Autbnomo. A diferenca principal desta categoria
€ que o robd é autoguiado, ou seja, nao ha interferéncia de nenhum integrante da
equipe no combate. Essas duas categorias fomentam uma tradicdo cada vez mais
forte de competi¢des roboéticas na vida académica dos alunos da Facens e sustentam
a evolucgao tecnolbgica obtida durante o curso.

O Sumd de Robds Facens sempre teve muito prestigio no evento da TecnoFacens,
principalmente pelo espirito de competicdo entre os alunos. A Figura 3 mostra a
participacao do publico no evento e a arena aguardando os combates.

Figura 3 — Sumd de Robds Facens em 2011.

21 SUMO DE ROBOS FACENS

O Sumé de Robés Facens possui duas categorias: Sumé de Robds Facens
Controlado (desde 2008) e Sumd de Robés Facens Autonomo (desde 2011). Cada
categoria tem regras especificas com suas peculiaridades. Porém, ambas as regras
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prezam pelo respeito mutuo e ético entre os competidores.

As regras completas do Sumé de Robds Facens estdo disponiveis no site da
Facens (Sumé de Robds Facens Controlado e Autbnomo, 2018). Essas regras foram
criadas através de referéncias da equipe RioBotz do Rio de Janeiro (Tutorial em Robbs
de Combate, 2006) e da ROBOCORE, que organiza os eventos de competicdes com
rob6s de combate (Regras do Sumé de Robés da ROBOCORE, 2018).

A Figura 4 mostra o clima descontraido das trés primeiras equipes no evento de
2010 com grande sinergia com os docentes.

Figura 4 — Premiag&o para os vencedores do evento no ano de 2010.

2.1 Sumo de Robds Facens Controlado

Os robds Controlados utilizam um joystick com cabo para controlar os movimentos
do robd. No entanto, antes da competicdo, todas as equipes precisam cumprir as
regras e ter requisitos minimos para poderem participar (Regras Sumé de Robds
Facens Controlado, 2018).

Especificagcbes para os Robds Controlados:

1. O robd devera encaixar em um quadrado, cujas dimensdes internas sao de
20x20 cm, como mostra a Figura 5.

2. A massa total do robd, desconectado do cabo de comando, devera ser igual
ou abaixo de 3,0 kg com tolerancia de 5 g para identificacao do rob6 com adesivos.

3. Tensdes superiores a 48 V requerem aprovacao prévia da organizagdo do
evento.
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| 20cm

20¢cm

Figura 5 — Dimensdes do Robd Controlado.

4. No ato da inscricdo, cada robd recebera um numero, o qual devera ser fixado
na parte superior do robd. Permitindo assim que os espectadores e organizadores do
evento o identifiquem facilmente.

5. E recomendado que o rob6 tenha uma conexao “tipo plug” de qualquer espécie
para a fixacdo do cabo de comando (caso o construtor ndo coloque esse plug, parte do
cabo de comando sera considerado durante a pesagem).

6. Cada cabo de comando devera possuir uma marca na qual sera utilizada para
a sua fixacao no suporte para cabos no dia da competicéao.

7. O cabo de comando devera ter um comprimento de 3,5 ma 4 m.

8. Todos os robbs deverao ter uma haste para suporte do cabo de comando,
no qual a soma da altura do robé com o comprimento da haste deve ficar ha 30 cm
perpendicular do solo, como mostra a Figura 6.

30cm

Figura 6 — Haste de suporte do cabo de comando.

9. Caso o robd possua a altura de 30 cm ou mais, este devera ter uma haste de
10 cm acima da altura do robd, como mostra a Figura 7.

10em

Figura 7 — Robd que possui altura de 30 cm ou mais.

10. Somente a parte de comandos elétricos podera estar no controle remoto, as
baterias deveram estar dentro do robd.
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11. Os robds poderdo expandir seu tamanho apés o inicio da partida, porém

nao sera permitido se separar fisicamente, devendo continuar como um unico robd. A

violacao desta regra implicara na perda da partida. Parafusos e porcas, ndo implicarao

na perda da partida. A decisdo sobre demais pecas pequenas desprendidas do robd

ficara a cargo dos juizes. Caso um robd seja prejudicado por uma peca que tenha se

desprendido de seu adversario, a ele sera dado um ponto de Yuko.

A Figura 8 mostra a adesao cada vez maior de alunos e equipes na participacéo

do Sum6b de Robbs Facens Controlado, que é promovido pela Facens entre os anos

de 2008 a 2018.
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Figura 8 — Participacéo dos alunos no Sumd de RobOs Facens na categoria Controlado.

2.2 Sumo de Robds Facens Autobnomo

O Robd Autbnomo deve ser autoguiado, ndo podendo ter nenhum tipo de

comando externo ou interferéncia de nenhum integrante da equipe. Os dois robds

combatentes sdo posicionados na arena, ap6s 5 segundos, a luta deve iniciar e

terminar sem interferéncia da equipe.

Especificacées para os Robds Autbnomos:

1. O robd devera encaixar em um quadrado cujas dimensdes internas séo de

20x20 cm, como mostrado anteriormente na Figura 5 do Sumé de Robés Facens

Controlado.

2. A massa total do robd devera ser igual ou abaixo de 3,3 kg com tolerancia de

5 g para adesivos.

3. Os Robbs deverdo ser obrigatoriamente autbnomos. Qualquer método de

controle podera ser empregado, desde que esteja completamente contido no robd. Os

rob6s autbnomos deverdo entrar em operacao automaticamente em ndo menos do

gue cinco segundos ap6s comando dado por um membro da equipe.
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4. Tensbes superiores a 48 V requerem aprovacao prévia da organizagdo do
evento.

5. No ato da inscricdo cada rob6 receberd um numero, o qual devera ser fixado
na parte superior do robd. Permitindo assim que os espectadores e organizadores do
evento o identifiquem facilmente.

6. Nao ha limite de altura.

A Figura 9 mostra a quantidade de alunos e equipes participantes do Sumé de
Robds da Facens Autdnomo entre os anos de 2011 a 2018.
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Figura 9 — Participagao dos alunos no Sumé de Rob6s Facens na categoria Autbnomo.

31 CURSOS PARA FABRICACAO DE ROBO PARA O SUMO DE ROBOS

A Facens oferece inUmeros cursos para 0s alunos desenvolverem seus robés
para poderem participar do Sumé de Robds Facens, seja na categoria Controlado
ou Autdbnomo. Nesses cursos sdo apresentados conceitos sobre mecanica, elétrica,
eletrdnica, programacéo e baterias. Em um desses cursos tem um especifico para a
montagem da placa de controle dos motores do robd, para os participantes de ambas
as categorias. A Figura 10 mostra a primeira verséo da placa de controle dos robés.
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Figura 10 — Primeira versao da placa de controle da categoria Controlado.

Nesse curso os alunos fabricavam a placa desde a corrosao do circuito impresso
em placa de fenolite, utilizando Percloreto de Ferro, até a montagem final dos
componentes na placa. Porém, para evitar descarte inadequado de material corrosivo
no meio ambiente, a Facens passou a fornecer a placa pronta fabricada em uma
empresa especializada. E de responsabilidade dos alunos a pesquisa e compra
dos componentes, no curso seriam feitas as soldas e montagem dos componentes,
sempre com auxilio de professores, técnicos € monitores. Os alunos também ficam
responsaveis pela parte mecéanica e perfuracbes para fixacdo da placa no robd. A
Figura 11 mostra a placa atual utilizada nos robés.

S-dd4s-"MlH s TIANBO

Figura 11 — Verséo atual da placa de controle da categoria Controlado.
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Essaplacatambém é utilizada na categoria Autbnomo, porém, precisa acrescentar
placas auxiliares e sensoriamento para o robé funcionar sem qualquer interferéncia
humana.

A montagem da placa é feita em equipe de até 06 alunos no curso oferecido pela
Facens. Muitos conceitos aplicados nesse curso da montagem da placa de controle
por muitas vezes nao era visto pelos alunos em alguma disciplina do curso e isso
serve de motivagéo para a continuidade do curso e pode até ajudar na diminuigdo da
evasao dos alunos.

Atualmente os alunos contam com o Fab Lab (Laborato6rio de Fabricacdo Digital)
para a montagem de seus robds, seja na parte mecanica ou na parte eletroeletrénica.
O Fab Lab € um laboratério que oferece inUmeras ferramentas e maquinas para ajudar
o aluno no desenvolvimento do projeto, que no caso da competicao € o proprio robd.
Como exemplo de maquinas disponiveis: Impressoras 3D, Cortadora a Laser, Router
CNC, Fresadora CNC de Preciséo, Cortadora de Vinil, entre outras. Caso algum aluno
queira fabricar sua prépria placa de controle é possivel usar a Fresadora CNC de
Precisao.

A Facens preza muito pelo ensino pratico de mado na massa, esse evento
de robdtica educacional motiva e acelera o conhecimento dos alunos para o
desenvolvimento estudantil e profissional.

4 1 DIVULGAGAO NA MIDIA DO SUMO DE ROBOS FACENS

Os eventos de Sumoé de Robds Facens sempre geram muitas publicacbes de
videos de combates em sites de midias sociais. Assim como publicacbes em Réadio e
Televisao local e regional. Isso incentiva cada vez mais novos alunos a se interessarem
pela Engenharia. A Facens também tém um programa (quinzenal disponivel no
Youtube, Facebook e site da Facens) chamado TV Facens que divulga os projetos
promovidos na TecnoFacens.

Abaixo sao listados alguns links que mostram os videos de combates que
ocorreram no Sumo de Robds Facens nos ultimos anos.

1. https://www.youtube.com/watch?v=GC4YtMBGQ_s

2. https://www.youtube.com/watch?v=n6fd4 TiIN74

3. https://www.youtube.com/watch?v=fFHoSGqRGU4

4. https://www.youtube.com/watch?v=iW-127r559M

5. https://www.youtube.com/watch?v=2ghtzcppAc0

6. https://www.youtube.com/watch?v=0MDe7MbEG6JQ

7. https://www.youtube.com/watch?v=a-KinVpVP5g

8. https://www.youtube.com/watch?v=0U69WWfeU1g

9. https://www.youtube.com/watch?v=s1zwfCV1tIRk

10. https://www.youtube.com/watch?v=iW-127r559M&t=70s

Possibilidades e Enfoques para o Ensino das Engenharias 2 Capitulo 7




11. https://www.facens.br/tv/play/190-programa-tv-facens-tecno-facens-2018

As Figuras 12, 13 e 14 mostram a infraestrutura do evento em 2018, assim como
0 publico aguardando o inicio das lutas do Sumé de Robds Controlado e Auténomo.

Figura 12 — Infraestrutura do evento de Sumé de Robds em 2018.

Figura 13 — Participantes aguardando a luta de Sumé de Robés Controlado em 2018.

Possibilidades e Enfoques para o Ensino das Engenharias 2 Capitulo 7




Figura 14 — Pablico e arena do Sumd de Rob6s em 2018.

A participacao dos alunos da Facens em competi¢cdes de robética nao fica restrita
somente na TecnoFacens, mas sim em competicbes nacionais. A participacdo na
TecnoFacens gera paixao pela robética e os alunos buscam novos horizontes.

51 CONSIDERACOES FINAIS

A Faculdade de Engenharia de Sorocaba é uma instituicdo que se preocupa com
a formacao de seus alunos, pois promove anualmente inUmeros eventos para que 0s
alunos desenvolvam projetos multidisciplinares, agregando conhecimentos de areas
que muitas vezes néo fazem parte de suas matrizes curriculares, mas que agregam
novos conhecimentos aos alunos. Outro fator importante € que os trabalhos séo
desenvolvidos em grupo de até 6 alunos e que esses alunos podem estar matriculados
em qualquer curso de Engenharia da Facens, isso também promove a interacdo dos
conhecimentos de outras areas, principalmente o desenvolvimento do trabalho em
equipe dos alunos.

O Suméb de Rob6s da Facens é um evento consagrado da TecnoFacens. A
quantidade de equipes e alunos participantes é crescente a cada ano. Esse crescimento
€ muito importante, porque indubitavelmente esses alunos estardo impulsionando a
robaotica industrial no futuro.

Muitas equipes de alunos da Facens ja participam de eventos de robdtica no
cenario nacional devido a experiéncia de participacdo adquirida no evento de Sumé
de Robés Facens.

A grande maioria dos alunos participantes no Sumé de Robbs Facens séo
dos cursos da Engenharia Elétrica e Mecatronica. Isso ocorre devido a concepgao
e construcdo dos robds terem muitos conceitos direcionados para essas duas
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Engenharias.

No Sumd de Robés Facens Controlado s6 podem participar alunos de até o
4° semestre. No entanto, no Sumé de Robds Facens Autbnomo podem participar os
alunos de qualquer semestre.

Através das Figuras 8 e 9, fica evidenciado a grande participacao dos alunos e
consequentemente todo o interesse pela area da robotica que é fortemente estimulado,
mantendo e incentivando os alunos no curso de engenharia através de um aprendizado
pratico e do trabalho colaborativo.

No ano de 2018 houve uma queda nas participacbes dos alunos nas duas
categorias do Suméd de Robéds Facens, devido a Faculdade ter oferecido cinco novos
eventos de competicdes multidisciplinares. Isso faz com que os alunos busquem novos
desafios experimentando essas novas modalidades de competicdes oferecidas.
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